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5MD

1
１回転パルス数

a, b, c, d =

P =

P
4 ± P

8
デューティ比（A, B）50 ± 25（%）

P
2 =< h =< 3P

2

Signal A

Signal B

Signal Z

信号ＡＢＺＵＶＷはＡＢＺＵＶＷの反転信号

機械角 k～q
r1, r2

30˚ ± 3˚
180˚ ± 1˚

Ｕ相とＺ相の位置関係

0˚ ± 2˚機械角

2MD

5MD
●UVW相出力4ポール120°の場合

P

b dca

h

Ｚ信号Ｈレベルの時、Ｂ信号の立ち上り１ヶ所

Signal U

Signal V

Signal W

r1

1 Revolution

k l m n p q

r2

hmin
hmax

CW　→矢印より見て時計方向

5MDのみ

2.94X10-3N • m 以下

1X105 rad/s2

9.8N

19.6N

1X10-6kg • m2

6000r/min

150g 以下

始動トルク

回転角加速度

軸荷重

慣性モーメント

最大回転数

質量（ケーブル含まず）

スラスト方向

ラジアル方向

– 10℃～ + 85℃

– 20℃～ + 85℃

RH85% 以下結露不可

10～55Hz／1.5mm X,Y,Z方向各2h

490m/s2,11ms  X,Y,Z方向各3回

動作温度

保存温度

耐湿度

耐振動

耐衝撃

SBYモデル

ビルトインタイプ 中空タイプ汎用モデル
◇	中空モデルの一般、汎用タイプ

◇	小型サーボモータに最適

SBY– – –

パルス数

：AB90˚ 位相差信号 ＋ 原点信号2M

5M ：AB90˚ 位相差信号 ＋ 原点信号

：＋ UVW120˚ 位相差信号

D出力形態 ：ラインドライバー出力

軸内径
6 : φ6
8 : φ8

UVW相ポール数
（5MDのみ）

4 :  4ポール
　　　 
6 :  6ポール
　　　
8 :  8ポール
　　　 

信号分類

–050–00ED
ケーブル長
050：500mm

RoHS指令
対応品

01

10

1024

20

25

30

100 P/R

1000 P/R

1024 P/R

2000P/R

2500P/R

3000P/R

※製造不可の組合せも有る為、
    型式は弊社営業まで問合せ願います。
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取付部寸法

軸系番号
6
8

φD寸法
φ6
φ8

Signal

Vcc

Reverse Signal

0V

2 MD
5 MD

型　式	

電 気 仕 様	 結　線　表

波 形 説 明

環 境 仕 様機 械 仕 様

外　形　図	

出 力 回 路	

※1）最大引き込み時

2MDTYPE

DC4.75～5.25V

160 mA 以下

“H”

“L” 0.5 V以下

2.5 V 以上

20 mA

200 ns 以下

200 kHz

5MD

250 mA 以下

電源電圧

消費電流

出力電圧

最大引き込み電流

信号立上り・立下がり時間

最大応答周波数




